ESM-4450 48X48DIN 1/16

Universal girisli; fonksiyonel
Proses kontrol cihazi

? 4 dijit proses ve 4 dijit set gostergesi

? Universal proses girisi (TC, RTD, mV, V,
mA)

? 'V ve mA girisleri igin kullaniciya agik iki
veya ¢ok noktali kalibrasyon imkani

Programlanabilir ON / OFF, P, PI, PD ve
PID kontrol formlari

Auto-tune veya Self-tune segimi
Manuel / Otomatik Calisma

Bumpless transfer

Oransal vana kontrolu

Kontrol cikislari icin programlanabilir
isitma, sogutma ve alarm fonksiyonlari.
RS-232 veya Opsiyonel RS-485 seri
haberlesme

? Rampé&Soak fonksiyonu

?  Secilebilir Giris / Cikis modulleri

NN ) N N )

)

Kullanim Kilavuzu
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EU UYUM DEKLARASYONU:

Uretici Firma Adi : EMKO ELEKTRONIK A.S.
Uretici Firma Adresi : DOSAB, Karanfil Sk., No 6,
16369 Bursa, TURKIYE

Uretici bu Griiniin asagidaki standartlara ve sartlara uygunlugunu beyan eder:

Urtin Adi : Proses kontrol cihazi

Model Kodu : ESM-4450

Tip Kodu : ESM-4450

Uriin Kategorisi : Kontrol ve laboratuvar kullanimli elektriksel techizat donanimli
Olcuim cihazi.

Uriiniin Uyumlu Oldugu Direktifler:
73/ 23/ EEC The Low Voltage Directive as amended by 93 /68 / EEC

89 /336 / EEC The Electromagnetic Compatibility Directive

Asagidaki 6zelliklere gore tasarlanmis ve imal edilmistir:
EN 50081-2 EMC Generic Emission Standard for the Industrial Environment
EN 50082-2 EMC Generic Immunity Standard for the Industrial Environment

EN 61010-1 Safety Requirements for electrical equipment for measurement, control and
laboratory use
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Cihazi kullanmadan 6nce lutfen kullanim talimatlarini okuyunuz, Emko Urtinlerini tercih
ettiginizicin tesekkiir ederiz.

Asagidaki aciklamalarda guvenlik uyarilari “uyari“ veya “ikaz” seklinde tanzim
edilmistir.

» IKAZ: Kullanicinin yanlis kullanimiyla meydana gelebilecek 6liimle dahi
sonuclanabilecek ciddi yaralanmalari belirtir.

» DIKKAT: Kullanicinin yanlis kullanimiyla meydana gelebilecek personel
yaralanmalarini ve mallarda meydana gelebilecek zararlari belirtir.

Paket Listesi:

1- Bir adet cihaz.

2- Bir adet pano montaj aparati.

3- Bir adet “kullanim kilavuzu”.
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1 ONSOZ:

ESM serisi proses kontrol cihazlari endustrinin her alaninda sicaklik veya herhangi bir proses
parametresinin kontroll ihtiyacinizin bulundugu her uygulamaya ve otomasyon sistemlerine
kolaylikla adapte edebileceginiz bir Grindir. Baslica cam, plastik, petro-kimya, tekstil,
otomotiv ve makine imalat sektorlerinde kullanilir.

ESM serisi Uriinler hassas kontrol saglamakla beraber, secilebilir ON / OFF, P, PI, PD, PID,
cikis formlari Auto-tune, Self-tune 6zellikleri ve opsiyonel seri haberlesmesi ile farkli
ihtiyaclara cevap verecek sekilde gelistirilmistir.
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1.1 MODEL KODU:

T e o 1 e s
A Besleme Gerilimi
1 | 100 ... 240 VAC 50/60 Hz.
2 | 24 VDC/ VAC 50/60 Hz.
9 | Miisteriye Ozel
BC Giris Tipi Skala
20 Konfigure Edilebilir
D Seri Haberlesme Uretim Kodu
0 Yok -
1 RS-232 EMC-400
2 RS-485 EMC-410
[E Cikis -1 I
[ 1 T Reéle Cikisi |
FG Modiil-1 Uretim Kodu
00 Yok N
01 Réle Cikis Modiilu EMO-400
02 SSR Surtict Modulu EMO-410
03 Transistor Cikis Modula EMO-420
04 DC voltaj / Akim Cikis Modulu EMO-430
07 Dijital Giris Modulu EMI-400
08 0...20 mA Akim Giris Moduili EMI-410
09 0...5A AC CT Giris Modulu EMI-420
10 TC Giris Moduli EMI-430
11 RTD Giris Moduli EMI-440
HI Modiil-2 Uretim Kodu
00 Yok -
01 Réle Cikis Modiilu EMO-400
02 SSR Surucu Modulu EMO-410
03 Transistor Cikis Modula EMO-420
04 DC voltaj / Akim Cikis Modulu EMO-430
07 Dijital giris Modulu EMI-400
08 0...20 mA Akim Giris Modula EMI-410
09 0...5A AC CT Giris Modilu EMI-420
10 TC Giris Moduli EMI-430
11 RTD Giris Modulu EMI-440
BC Giris Tipi (TC) Skala (°C) Skala (°F)
21 L (FeConst DIN 43710) -100 850 -148 1562
22 L (FeConst DIN 43710) -100,0f 850,0| -148,0] 999,9
23 J (FeConst IEC 584) -200 900 -328 1652
24 J (FeConst IEC 584) -199,9[ 900,0] -199,9] 999,9
25 K (NiCrNi DIN/IEC) -200 1300 -328 2372
26 K (NiCrNi DIN/IEC) -199,9 999,91 -199,9] 999,9
27 R (Pt13%RhPt DIN/IEC) 0 1700 32 3092
28 R (Pt13%RhPt DIN/IEC) 0,0] 999,9 32,01 999,9
27 S (Pt10%RhPt DIN/IEC) 0 1700 32 3092
28 S (Pt10%RhPt DIN/IEC) 0,0] 999,9 32,01 999,9
29 T (CuConst DIN/IEC) -200 400 -328 752
30 T (CuConst DIN/IEC) -199,9f 400,0] -199,9| 7520
31 B (Pt18%RhPt DIN/IEC) -200 400 -328 752
32 B (Pt18%RhPt DIN/IEC) -199,9( 400,0] -199,9| 752,0
33 E (CrConst DIN/IEC) -150 700 -238 1292
34 E (CrConst DIN/IEC) -150,0] 700,0] -199,9] 999,9
35 N (Nikrosil Nisil DIN/IEC) -200 1300 -328 2372
36 N (Nikrosil Nisil DIN/IEC) -199,9 999,9] -199,9| 999,9
37 C (......DIN/IEC) 0 2300 32 3261
38 C (......DIN/IEC) 0,0] 999,9 32,0 999,9
BC Giris Tipi (RTD) Skala (°C) Skala (°F)
39 Pt-100 -200 650 -328 1202
40 Pt-100 -199,9 | 650,0 [-199,9 |999,9
BC Giris Tipi (DC Voltaj ve Akim) Skala
41 0...50 mVv -1999 to 9999
42 0..5VDC -1999 to 9999
43 0...10 VDC -1999 to 9999
44 0 ... 20mA -1999 to 9999
45 4 ... 20mA -1999 to 9999
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2 Kurulum:

» IKAZ:

1.

N

Nakliye esnasinda meydana gelebilecek bir hasara karsi, cihazin montaji
yapilmadan 6énce g6z kontrolinden gecirilmesi tavsiye edilir. Cihazin montaji ve
devreye alinmasinin vasifli mekanik ve elektrik teknisyenlerince yapilmasi
sorumlulugu aliciya aittir.

Eger cihazdaki bir hata veya arizadan kaynaklanan bir kaza tehlikesi s6z konusuysa
cihazi elektriksel baglantidan ayirarak olasi bir kazayi engelleyiniz.

Cihazin gug salteri veya sigortasi yoktur. Bu aksamin haricen, emniyet amacli
olarak kullanilmasi gerekir (LA@250VAC).

Besleme voltajinin kontroll, olasi arizalari engellemek ve koruma saglamak
acisindan gdz 6nunde bulundurulmasi gereken bir faktordur.

Elektrik soklarini ve benzeri kazalari engellemek icin tim baglantilari yapilana dek
cihaza besleme voltaji verilmemelidir.

Cihazi kesinlikle parcalarina ayirmayin, cihaz Gizerinde degisiklik yapmayin ve tamir
etmeye calismayin. Cihazi kurcalamak hatali calismasina, elektrik soklarina ve
yangina sebep olabilir.

Cihazi yanabilir veya patlayabilir gazlarin bulundugu ortamlarda kullanmayiniz.
Cihazin, panel kesitine montaji esnasinda dikkatli olunmalidir, panel Gizerindeki
mekanik aksam ve ¢apaklar ellerinize zarar verebilir. Cihaz panel kesitine, gerektigi
sekilde ve sikica yerlestirilmelidir. Eger yerlestirme gevsek olursa cihaz panelden
asagiya dusebilir.

»IKAZ: Bu Urtiniin montajina baslamadan énce:

- Makineye ait tim elektrik beslemesini kesiniz.
- Montaj esnasinda makine galismamalidir.
- Ureticinin tim givenlik ikazlarina uyunuz.

Lutfen tim kurulum talimatlarini okuyun ve uyun.

2.1 Genel Tanimlama:

Uriin etiketi

Montaj aparati

On Panel
IP65 koruma
NEMA 4X

Panel Yizeyi (max kalinlik 5mm)
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2.2 Boyutlar:

ESM-4450

48/1,89in

PR

48/1,8in

2.3 Panel Kesiti:

max 5mm / 019in

/

< ;lA

(000000
(000000
(000000
aaonoao

0000000
I 0o0ooon
0000000
0000000

[

11.5mm/0.45in

65 mm/2,56in (min)

105mm/4,13in

48 mm/1,9in (min)

65 mm/2,56in (min)

48 mm/1,9in (min)

2.4 Ortam Sartlari:

Calisma Kosullari:
Calisma sicakligi
Maksimum rutubet
Yukseklik

» DIKKAT:

1-5...+55°C

: 90% Rh (yogunlasma olmaksizin)
: 2000 m'ye kadar.

Yasaklanmis Kosullar:
Asindirici atmosferik ortam
Patlayici atmosferik ortam
Ev uygulamalari (Cihaz sadece endustriyel uygulamalar icindir)
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2.5 Panel Montaji:

» IKAZ: Cihazin panel kesitine montaji esnasinda dikkatli olunmalidir, panel Gizerindeki
mekanik aksam ve ¢apaklar ellerinize zarar verebilir. Cihaz panel kesitine, gerektigi
sekilde ve sikica yerlestirilmelidir. Eger yerlestirme gevsek olursa cihaz panelden
asagiya dusebilir.

Panel’e Yerlestirme:
1- Panel kesitini (6lgtiye uygun) hazirlayin.

2- On panel conta pozisyonunu kontrol edin.
3- Cihazi panel kesitine yerlestirin.

Montaj Aparatiyla Sabitleme:

Cihaz panel montajina uygun dizayn edilmistir,

sabitleme montaj aparatiyla yapilir.

1. Cihazi panelin 6n tarafindan
panel kesitine iyice yerlestirin.

2. Montaj aparatini cihazin arka kismindan
panele dogru iterek sikisma sagladiktan
sonra aparat vidalarini sikarak cihazi
panoya sabitleyin.
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Montaj Aparatinin Cikarilmasi:

Cihazi panel kesitinden gikarmak igin dncelikle
montaj aparati sokilmelidir.
1- Montaj aparatinin vidalarini gevsetin.
2- Montaj aparatini, sag ve sol sabitleme
centiklerinden hafifce acarak geriye
dogru c¢ekiniz.
3- Cihazi panel kesitinden gikariniz.

3 Elektriksel Baglantilar:

» |KAZ:
Cihazin sisteme gore konfigtre edilmis oldugunu garanti altina aliniz. Yanlis
konfiglrasyon sonucu sistem ve/veya personel Uzerinde olusabilecek zarar verici
sonugclarin sorumlulugu aliciya aittir. Cihaz parametreleri fabrika ¢ikisi standartlara
gore ayarlanmistir, bu parametreler kullanici tarafindan ihtiyaca gtre degistirilip cihaz
sisteme adapte edilmelidir.

» |KAZ:

Verilen bilgiler cihazla ilgili ihtiya¢ duyulabilecek tim verileri kapsamayabilir. Bu
ylzden cihaz, sadece cihaz gurubuylailgili deneyimi olan vasifli operator ve
teknisyenlerce kullanilmalidir. Cihaz aksamindaki voltaj insan hayatini tehdit edebilir
diizeydedir, yetkisiz mudahaleler insan hayatini tehlikeye sokabilir.

O oR e
Ea 0 to 20mA
Pt-100
PTC, NTC| ug
>
ATC ﬂﬁT
[4] [6]
NO c
OUTPUT -3
5A@250Vac
IO N
iy N
11 21 3 4 5 6 [
[ [ [o] [d
H70s ool 1| o 2 100" 200 vas
M H a a
R [ s 2
S'= Sz SEmKO
P/N : ESM-4450 E
MODUL-1 MODUL-2 y 8({251%02/25
0t0 20mA
100 ‘: 5A@250Vac
FTC, NT us é c  NC
STA D
/\ >4 306 nod
_— 82
[s 9] IEI
AT YA A\
Besleme Voltaji
Moduil Giris/Cikis Terminali | | | | | | |:| | | | |
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» |KAZ:
Modul terminalleriyle ilgili bir baglanti yapmadan dnce; cihazin icine, dogru (giris/cikis)
modulin yerlestirilmis oldugundan emin olunuz.

» |KAZ:
Besleme voltajinin kontroll, olasi arizalari engellemek ve korunmak icin g6z 6ninde
bulundurulmasi gereken bir faktordar

» IKAZ:

Elektrik soklarini ve benzeri kazalari engellemek icin tim baglantilari yapilana dek
cihaza besleme voltaji verilmemelidir.

3.1 Terminal Yerlesimi Ve Baglanti Talimatlari:

Ly

DR

i
:6mm/ 0,23in
V.

e e e | e | . = S | S,
So || st

Rt

Kablo Boyutu:
TT 02030405 6] 18AWG/1mm?

-5 5 g Tekli / Coklu
7 sl ofiofugmll

£

[‘+'] ﬁ 12 vida terminali M3
5N
@ Opsiyonel baglantilar
III Bos terminaller
@/ Vida sikistirma 0,5Nm

%:- Tornavida 0,8 x3mm
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3.2 Gug¢ Beslemesi:

Universal besleme

>

Yuksek voltaj versiyonu:
100 - 240 Vac, frekans 50 / 60Hz.

DIE|z
DI

Dusuk voltaj versiyonu:

H Sigorta (1 A) 24Vdc,Vac frekans 50 / 60Hz.
(@]
(/GUQ salteri
Besleme
3.3 Proses Girisi:
PT-100 SENSOR:
3 telli Pt-100 baglantisi 2 telli Pt-100 baglantisi
1 —l:l—‘
<~ < A\ A < =

3 telli sistem icin,
daima ayni ¢apta kablo
kullaniniz. (Lmm2 min.)

TERMOKUPL SENSOR:

Baglantiyi sekilde gorildugu gibi (+,- uclara dikkat
ederek) yapiniz. Daima termokupl tipine uygun
kompanzasyon kablosu kullaniniz. Blendajli kablolarda

topraklama yapiniz.
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AKIM CIKISLI TRANSMITTER:

2 telli transmitter 3telli transmitter
PV PV
Transmitter — Transmitter
mA mA

— + - +

A4 AN v A4 AN
3 NOT 1 1] 8 NOT 1

— < — <

{ ] g { ] g
O n © 0

S % S %

N3 N3

NOT 1: Harici transmitter i¢in yardimci gu¢ beslemesi
(12vdc £10% / 50mA max) ve kisa devre korumasi.

GERILIM CIKISLI TRANSMITTER:

Gerilim ¢ikis transmitteri

PV
- Transmitter
mV,V
+
- |+
< Av4 A
<
5
§LQ NOT 1
Sk

NOT 1: Harici transmitter icin yardimci guc beslemesi
(12vdc +10% / 50mA max) ve kisa devre korumasi.
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3.4 Giris / Cikis Moddullerinin Yerlestirilmesi:

Kablolarini s6kiinliz, sonrasinda
Cihazi panel kesitinden cikariniz.

1 Once, cihazin tim baglanti

2 Cihaz dis kutusunun alt ve st
Kismindaki kilit pinlerine igeriye
Dogru bastirin.

P

PibbLLEE ATy

Diger elinizle dis
Kutuyu arka kismina .

Dogru kaydiriniz.

Wb

Dis kutuyu
Cihazdan ayiriniz.

Modullu soket
Yuvasina yerlestiriniz.

Dis kutuyu terminal numaralarina
Gore uygun pozisyonda

6 Yerlestiriniz. (Yanlis yerlesim
Arizalara sebep olur.)
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3.5 Opsiyonel Giris / Cikis Moddilleri:
Modul-1/ Modul-2 Opsiyonel Giris Modulleri

EMI-400
Digital Input
Module

5 3

EMI-410
Current Input
Module
0to 20 mA

£n

EMI-430
TC Input
Module

3/\—5

EMI-440
Pt-100 Input
Module

Pt-100

Modil-1 Terminali

Modul-2 Terminali

Modul-1/ Modul-2 Opsiyonel Cikis Modiilleri

EMO-400
Relay Out. Module

3A@250Vac

EMO-410
SSR Driver
Output Module

EMO-420
Digital Output
Module

EMO-430
Current Output
Module
0to 20 mA

§c o

Modil-1 Terminali

Bl [=he

Modiil-2 Terminali

1 [NHo+

GIRIS MODULLERI:

0- 20 mA Akim Giris Modulu Baglantisi

Modil-2 -

{10 <

Moddl-2

Transmitter

Module

0to 20 mA

EMI-410
Current Input
Module

0 to 20 mA

BEMI-410
Current Input

A

mA

+ <+ -—
M 9] 4 mA Dahili beslemeli M 9]4
2 telli transmitter
12 vdc + 12 Vdc +
Max. 50mA | 4| D PV Max. 5oma [4]D
Modil-1 ﬁ Modul-1

)<

Transmitter

Module

0to 20mA

EMI-410
Current Input
EMI-410
Current Input
Module

PV
Transmitter

AN

P ——

0to 20 mA

+ + -
¢ mA Dahili beslemeli M 7]4 mA
2 telli transmitter
12 Vdc + 12 Vdc +
Max. 50mA | 4| D PV Max. 50mA ED PV
Transmitter
» DIKKAT:

Cihaza iki analog giris modulu yerlestirilemez.

Dahili beslemeli
3 telli transmitter

Dahili beslemeli
3 telli transmitter
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Dijital Giris Modulu Baglantisi

Modul-2
10—

/ Buton

3

EMI-400
Digital Input
Module

Modul-1
8]

Buton
— 7 | (H——o

i

EMF400
Digital Input
Module

Termokupl Giris Modulu Baglantisi

Modul-2

ol 1

EMI430
TClnput
Module

Modul-1

oele——o/ F

|

EMI-430
TC nput
Module
C":

Baglantiyi sekilde goruldtgi gibi (+,- uglara dikkat
ederek) yapiniz. Daima termokupl tipine uygun
kompanzasyon kablosu kullaniniz. Blendajli kablolarda
topraklama yapiniz.
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Pt-100 Giris Modulu Baglantisi

Modil-2

| D[10]<
[ 9]4

EMI-440
Pt-100 Input

Module
Pt-100

|? 2 telli Pt-100 baglantisi

Modul-1

D[8]4
[I—D 4

EMI-440
Pt-100 nput
Module

Pt-100

EJ 2 telli Pt-100 baglantisi

CIKIS MODULLERI:
0-20 mA Akim Cikis Modulu Baglantisi

Modl-2 -

10| 4
Transmitter
+ -—
—DE 4 = mA Harici beslemeli

2 telli transmitter Harici
Besleme

12 Vdc +
Max. soma [4]D ’( PV +

Modil-1 A

4
+ Transmitter
4 = mA Harici beslemeli -

2 telli transmitter Harici
Besleme

12 vdc +
Max. 50mA b F PV -+

Module

0to20 mA

EMO-430

Current Output

Module

0to 20mA

EMO-430
Current Qutput
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Role cikis baglantisi

Moduil-2

Dol
— ,_l

Sigorta - -
Yuk kontaktori
bobini

3

Module

E@OWC

EMO-400
Relay Output

Modil-1

1
1 |_|
RIS N E—

EMO-400
Relay Output
Module
3A@250Vac

Sigorta Yuk kontaktori
bobini
SSR surucu ¢ikis baglantisi
Modil-2 SSR
21§ 1o 10> QF
|.uu‘/’,§L vol @D
+ Sigorta
Modul-1 SSR
283 |<>|> - 2§
ugg‘l 'l'o'_'. 7 D T T
. + Sigorta
» UYARI:

Yuk’tun ¢ektigi akim rolenin kapasitesini asmamalidir.
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SERI ARABIRIM MODULLERI:

RS - 485 Seri Haberlesme Arabirimi

HTH2 34 azqiD
E EIQ D+

H 7 H8 o flioflu 12:

| | | |

RS - 232 Seri Haberlesme Arabirimi

AR KD
N NV (N
IBEEEE %-4—RX

@D >

708 Ao fiofln T2l l> GND
EHES R ES
N NI | N
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Calisma Kilavuzu

4- On Panel Tanimlamasi:

ESM-4450

1G]
°C
°F C.' ,C, H :j' —+—» Proses & Parametre
I S LN

s V¥, Gostergesi

oP1 D
oP2 | L‘ —1—» Proses Set & Alarm Set
OoP3 S N L, & ParametreGostergesi

REMOTE RAMP MAN AUTO

Process Controller

8)(v)[a)(]

?C LED’i

2C
F ?F LED’i
?

C?ve F?disindaki birimler icin LED indikator.

OP1 |Proses veya Alarm-l ¢ikis LED'i

OP2 | Proses veya Alarm-2 c¢ikis LED'i

OP3 | Proses veya Alarm-3 ¢ikis LED'

AUTO |Otomatik calisma aktif LED’i (proses cikisi igin)

MAN | Manuel calisma aktif LED'i (proses cikisi igin)
RAMP |Rampé&Soak aktif LED’i
REM |[Remote SV LED'i

SV | Proses set degeri LED’i

AT | Auto-tune aktif LED'i

Menu butonu; menilere ulasmak ve meni listeleri
icindeyken bir Gist menu basligina gegis igin
kullanilir.

18

Set butonu; proses set degeri ayarina gecis ve
program parametreleri icindeyken parametre
degerini onaylama amaciyla kullanilir.

Yukari yon butonu; ayar modlarinda deger
arttirma ve men listeleri icindeyken parametre
seciminde kullanilir.

Asagi yon butonu; ayar modlarinda deger azaltma
ve mendu listeleri icindeyken parametre segiminde
kullanilir.
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4.1 Set & Alarm Degeri Ayari:

Proses Set Degerinin Ayarlanmasi:

butonuna basildiginda SV LED’i yanip sbnmeye baslar, bu konumda cihaz alt displeyde gdsterilen proses

set degeri ayarina hazirdir. ve butonlariyla istenilen set degeri girildikten sonra butonuna tekrar

basilir, boylece yeni set degeri cihazin hafizasina kaydedilmis olur.Yeni set degeri girildikten sonra

butonuna basilmadan butonuna basilirsa yeni deger kaydedilmeden set ayari modundan gikilir.

-
o
£

Set degerini ayarlamak
igin SET butonuna
basiniz.

0
£

3

SV LED'i
flasyapmaya
baslayinca,

e
.'Il.

A
=2

T [N

S

<o
1 1 L) _ | Yukari ok butonunu
B » e | kullanarak set degerini
4:(§ ‘IE SE arttirabilirsiniz.

3

Asagi ok butonunu
kullanarak set degerini
azaltabilirsiniz

P

BIISESEC
0
iy

2

s
_
[

Yeni set degerini hafizaya
kaydetmek igin SET tusuna
basiniz eger menii butonuna

B

2

basilirsa yeni deger hafizaya
kaydedilmez.

=5
£3
)

3

» DIKKAT:
AT LED’i yanarken; SV degerini degistiremezsiniz.
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Alarm Set Degerlerinin Ayarlanmasi:
Cihaz Uzerindeki standart ¢ikis veya cikis modulleri alarm cikisi olarak konfiglre edildiginde, alarm set degerleri
Alrl, Alr2, ve Alr3 olarak SET LIST menUsu altinda yer alirlar.

I SET
Set List menusiine ulasmak icin butonuna basarak PASS OPER menisiine geginiz butonuna basarak

SET|
Set List menisune ulasiniz. butonuna her basista pset ,Alrl ,Alr2, ve Alr3 parametrelerine ulasip E] ve E

butonlariyla parametre degerini degistirebilirsiniz.E] ve EJ butonlariyla istenilen set degeri girildikten sonra
butonuna basildiginda yeni set degeri cihazin hafizasina kaydedilir. Yeni set degerini girdikten

| 5
sonra! butonuna basilmadan

SET

butonuna basilirsa yeni deger kaydedilmeden set ayar modundan cikilir.

Shr

ijijij

Bu parametre cihazin proses

set degerini gésterir.Eger cihazda

lave modiil yoksa parametre
Output-3 icin gegeridir.

Bu parametre Modiil-1'in alarm
set degerini gésterir parametre
Modiil-1'in cihaza ilave edilip
alarm cikisi olarak konfigiire

edimesi durumunda gozlenebilir.

Bu parametre Modiil-2'nin alarm
set degerini gésterir parametre
Modiil 2'nin cihaza ilave edilip
alarm ¢ikisi olarak konfigiire

o] edimesi durumunda gézlenenbilir..

Bu parametre Output-3'in alarm
setdegerini gosterir parametre
Output-3'tn alarm ¢ikisi olarak
konfigiire edilmesi durumunda

- gozlenebilir..
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4.2 Parametre Degerlerinin Gozlenmesi Ve Degistirilmesi:

Cihaz uzerindeki parametreler 3 gruba ayrilmistir. Bunlar OPERATOR, TEKNISYEN ve KALIBRASYON
parametreleridir. Cihaz konfiglirasyonunu ve calisma seklini belirleyen kalibrasyon parametre grubu, kullanicinin
erisebilecegi parametre gruplari disinda birakilmistir. Operatdr veya teknisyen grubuna ait bir parametreye girilmek
istenmesi durumunda, eger kullanici tarafindan sifre tanimlanmissa cihaz sifre isteyerek yetkisiz mudahaleleri
engelliyecektir. Kullanici tarafindan degistirilebilen bu sifre degerleri fabrika ¢ikisi “0” olarak tanimlanmistir. Sifre
degeri “0” iken cihazda sifre korumasi yoktur. (0PPS: Operator sifresi tCPS: Teknisyen sifresi)

SET
butonuna basarak girmek istediginiz parametre grubunu E] veya E] butonuyla seciniz ve butonuna basiniz.

a)Sifre Korumasiz:@ veya < butonlariyla istediginiz menu basligini segip

butonlariyla parametre degerini girip

ilerlenir butonuna her basista menu basligina dénalir.

b)Sifre Korumali: oPPS, tCPS gbzlenir, bu pozisyonda E] veya E] butonlarini kullanarak sifreyi yaziniz ve

ET)
butonuna basiniz. E] veya E

SET|
butonuna basiniz, butonuna her basista parametre grubunda bir adim

butonuna basiniz. Sifrenin dogru olmasi durumunda E] veya E] butonlariyla istediginiz menu basligini secip
parametre degerlerinde istediginiz degisiklikleri yapabilirsiniz. Aksi durumda parametrelerin sadece kayitli degerlerini

izleyebilirsiniz.

Operatér menisii
ana grup basligi .

Proses ve alarm SET
degerleriayar parametresi.

Tuning ve alisma tipi
segim parametresi.

Gosterge fonksiyonlari
segim parametresi.

Ramp&soak
fonksiyonu ayar
parmetresi.

Teknisyen meniisii
ana grup basligi.

Proses giris tipi  tanitim
ve ayar parametresi.

P.L.D. Parametereleri
ana grup basligi

Output-1gikis modiilii |

konfigiirasyonu. Buparametre
Modiil-1'in cihaza yerlestirimesi
durumundagézlenebili.

Output-2 gikis modiili |

konfigiirasyonu. Bu parametre
Modiil-2'nin cihaza yerlestiiimesi
durumunda gézlenebili.

Output-3 standart gikis
secim parametreleri
ayar grubu meni basligi.

Cihaz calisma skalasi
genel konfigiirasyonu
ayar grubu menii basligi..

©

Kalibrasyon meniisii
ana grup basligi.
(Kullanici midahale edemez.)

Proses giris tipi  tanitim
ve ayar parametresi.

Operatdr ve teknisyen
menleri sifre
konfigiirasyonu.

Proses ve alarm SET
degerleri ayar
grubu menii basligi.

Tuning ve calisma tipi
secim parametreleri
ayar grubu meni basligi.

Gosterge fonksiyonlari
secim parametreleri
ayar grubu mend basigi..

Ramp& soak fonksiyonlavii
secim parametreleri
ayar grubu menii basligi..
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4.3 Parametre Listesi:

Operator Parametreleri (Pass oper) & SET LIST

set list [ Proses Ve Alarm Set Parametreleri
Cihazin proses set degeridir. Hangi ¢ikisa ait oldugu parametreler yardimiyla

Pset kullanici tarafindan belirlenir. Cihazda ilave bir modul yoksa bu deger Output-3
icin gecerlidir.

Alrl Cihazin birinci ¢ikis moduliine ait alarm set degeridir. Modul-1 in cihaza takili ve
alarm olarak konfigure edilmesi durumunda gorilebilir.

Alr2 Cihazin ikinci ¢cikis modiiliine ait alarm set degeridir. Modiil-2 nin cihaza takili ve
alarm olarak konfigure edilmesi durumunda gorulebilir.

Alr3 Cihazin Output-3 ¢ikisina ait alarm set degeridir. Output-3 Un alarm olarak

konfigure edilmesi durumunda gorilebilir.

PASS OPER & run LIST

Run llst | Tune Ve Calisma Sekli Parametreleri.
Cihazin tuning seklinin tanimlandigi parametredir. Cihaz bu parametrede
bulunan degere gore “tuning” yapar.
NO Tune aktif degildir.
funn ATUN Sadece Autotune aktiftir.
STUN Sadece Selftune aktiftir.
AT.ST Autotune ve selftune aktiftir. Bilikte calisirlar.
Bu parametrede cihazin Autotune yapip yapmayacagi tanimlanir.
Attn NO Autotune aktif degildir.
YES Autotune aktiftir.
Cihazin proses kontrol sekli bu parametrede tanimlanir.
Auto AUTO Otomatik mod.
MAN Manual mod.
Ramp-Soak Fonksiyonu.
no Ramp-Soak fonksiyonu aktif degil.
Rssl run Ramp-Soak fonksiyonu aktif.
hold Pause.
Motorlu vana kontrol sekli bu parametrede tanimlanir. Modul-1 role cikisi ise
vana kontrolu kullaniimasada parametreler gozlenebilir. Modul-1 ¢ikisi vanayi
acma Out-3 cikisi vanayi kapatma yoninde calisir. Modlil-2 cikisi PID secilemez.
ULsl DIKKAT: Sistem calisirken Ulsl parametreleri degistiriimemelidir.
0 Motorlu vana kontroll aktif degil.
1 Isitma icin iki yonlt hareket.
2 Sogutma i¢in direkt hareket.
Bumpless Transfer
Bplt NO Bumpless Transfer aktif degil.
YES Bumpless Transfer aktif.

PASS OPER & dIsp LIST

Disp lIst [ Displey gésterim parametreleri.
Bu parametrede Ust gdstergenin gorevi tanimlanir.
0 PV
Tdsp 1 SV-PV
2 2. sensor girisi ( 2. Sensor giris moduli mevcut ise )
Bu parametrede alt gbstergening6revi tanimlanir.
Not:Cihaz manuel modda ise alt gdstergede %Power,gosterilir.
0 SV
1 %Power
bdsp p.end ramp-soak yapilmiyor
Hold ramp-soak beklemede
2 - s
ral-8 ramp adimlari
s01-8 soak adimlari
3 2. sensor girisi ( 2. Sensor giris modull mevcut ise )
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PASS OPER & rmp soa
Rmp soa | Ramp&Soak Fonksiyonu
Stra 0 dan 99h 59min. arasi deger alir.(Deger ““0” ise calismaz)
0’dan % 50’ye tam skalanin. ( Deger‘‘ 0” ise ¢alismaz ) eger (set degeri -
rsto rSto)<sicaklik< (set degeri+rSto) sarti saglanmazsa proses degeri tekrar tolerans
sinirlari igine girene kadar Ramp-Soak durdurulur.
Ramp-Soak tipleri
rsty 0 1-4 ad?m
1 5-8 adim
2 1-8 adim
Pu-1 1. Hedef SV (SU-L dan SU-U)
Tr-1 1. Ramp adim zamani ( 0 dan 99h 59min.)
Ts-1 1. Soak adim zamani ( 0 dan 99h 59min.)
Pu-2 2. Hedef SV (SU-Ldan SU-U)
Tr-2 2. Ramp adim zamani ( 0 dan 99h 59min.)
Ts-2 2. Soak adim zamani ( 0 dan 99h 59min.)
Pu-3 3. Hedef SV (SU-Ldan SU-U)
Tr-3 3. Ramp adim zamani ( 0 dan 99h 59min.)
Ts-3 3. Soak adim zamani ( 0 dan 99h 59min.)
Pu-4 4. Hedef SV (SU-Ldan SU-U)
Tr-4 4. Ramp adim zamani (0 dan 99h 59min.)
Ts-4 4. Soak adim zamani ( 0 dan 99h 59min.)
Pu-5 5. Hedef SV (SU-L dan SU-U)
Tr-5 5. Ramp adim zamani ( 0 dan 99h 59min.)
Ts-5 5. adim zamani ( 0 dan 99h 59min.)
Pu-6 6. Hedef SV (SU-L dan SU-U)
Tr-6 6. Ramp adim zamani ( 0 dan 99h 59min.)
Ts-6 6. Soak adim zamani ( 0 dan 99h 59min.)
Pu-7 7. Hedef SV (SU-L dan SU-U)
Tr-7 7. Ramp adim zamani ( 0 dan 99h 59min.)
Ts-7 7. Soak adim zamani (0 dan 99h 59min.)
Pu-8 8. Hedef SV (SU-Ldan SU-U)
Tr-8 8. Ramp adim zamani ( 0 dan 99h 59min.)
Ts-8 8. Soak adim zamani ( 0 dan 99h 59min.)
Teknisyen Parametreleri PASS TECH & pinp conf &
Pinp conf Proses giris tipi segimi
Proses giris tiplerinin konfigurasyonu
issl 0 Tc
1 RTD
2 DC Voltaj/Akim
Tcsl | TC girisi igin termokupl ve skala se¢imi ( Tablo-1)
Olcum degeri konfigurasyonu (°C, °F)
unit | °C
°F
© Lol | Galisma skalasi minimum degeri.
X Upl | Calisma skalasi maksimum degeri.
4 Puof | Proses ofseti +10%(tam skalanin) Parametre degeri proses degerine eklenir.
Iflt | Giris sinyali filtre zamani. ( 0,0 dan 900,0 saniyeye)
Soguk nokta kompanzasyonu konfigtrasyonu.
cjnc | YES Soguk nokta kompanzasyonu akiif.
NO Soguk nokta kompanzasyonu aktif degil.

PASS TECH & pinp conf &

Pinp conf

issl

Proses giris tipi secimi
Proses giris tiplerinin konfigirasyonu
0 TC
1 RTD
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2 | DC Voltaj/Akim(soguk nokta kompanzasyonu aktif)
rtds PT girisi iGin termorezistans ve skala segimi ( Tablo-1)
Olcum degeri konfigurasyonu (°C, °F)
o | Unit °C
°F
;) Lol Calisma skalasi minimum degeri.
= | Upl Calisma skalasi maksimum degeri.
Puof Proses ofseti +10%(tam skalanin) Parametre degeri proses degerine eklenir.
Iflt Giris sinyali filtre zamani. (0,0 dan 900,0 saniyeye)
PASS TECH & pinp conf &
Pinp conf Proses giris tipi secimi
Proses giris tiplerinin konfigirasyonu
issl 0 TC
1 RTD
2 DC Voltaj/Akim(soguk nokta kompanzasyonu aktif)
Uasl Voltaj ve akim girisi skala secimi (Tablo-1)
Desimal nokta pozisyonu
0 0000
« dpnt 1 000,0
X 2 00,00
= 3 0,000 _
= Iki veya ¢ok noktali kalibrasyon
0 Yok
Ueal 1 IKi noktal
2 Cok noktali
© | Tpol Iki noktali kalibrasyon i¢cin minumum skala (-1999 dan 9999)
N ©
B
8> Tpoh Iki noktali kalibrasyon icin maksimum skala (-1999 dan 9999)
c Tpol Iki noktali kalibrasyon min.degeri (-1999 to 9999)
_g Tpoh Iki noktalio kalibrasyon max.degeri (-1999 to 9999)
> PO00O Cok noktali konfigirasyon icin kalibrasyon noktalari —1999’dan 9999’a
§ P001 Cok noktali konfigurasyon icin kalibrasyon noktalari —1999’dan 9999’a
L P002 Cok noktali konfigurasyon icin kalibrasyon noktalari —1999’dan 9999’a
8 P003 Cok noktali konfiglrasyon icin kalibrasyon noktalari —1999’dan 9999’a
g P004 Cok noktali konfiglrasyon icin kalibrasyon noktalari -1999’dan 9999’a
8 P005 Cok noktali konfigurasyon icin kalibrasyon noktalari —1999’dan 9999’a
s P006 Cok noktali konfigirasyon icin kalibrasyon noktalari ~1999’dan 9999’a
2 P007 Cok noktali konfiglrasyon icin kalibrasyon noktalari ~1999’dan 9999’a
g P008 Cok noktali konfigurasyon icin kalibrasyon noktalari —1999’dan 9999’a
T P009 Cok noktali konfigurasyon icin kalibrasyon noktalari —1999°’dan 9999’a
-‘é o P010 Cok noktali konfigirasyon icin kalibrasyon noktalari ~1999’dan 9999’a
O PO11 Cok noktali konfiglrasyon icin kalibrasyon noktalari -1999’dan 9999’a
g 2| Po12 Cok noktali konfigurasyon icin kalibrasyon noktalari —1999’dan 9999’a
o 2 [Po13 Cok noktali konfigirasyon icin kalibrasyon noktalari —1999’dan 9999’a
g P014 Cok noktali konfigirasyon icin kalibrasyon noktalari ~1999’dan 9999’a
o PO15 Cok noktali konfiglrasyon icin kalibrasyon noktalari -1999’dan 9999’a
S P016 Cok noktali konfigurasyon icin kalibrasyon noktalari —1999’dan 9999’a
= Olgcme birimi konfigtrasyonu
= Unit °F
S U Diger birimler
O - Birim yok
N Lol Calisma skalasi min. degeri
B Upl Calisma skalasi max. degeri
8 Puof Proses ofseti (+%10 tam skalanin) Parametre degeri proses degerine eklenir.
S Iflt Giris sinyali filtre zamani 0,0 dan 900,0 saniyeye

PASS TECH & piD conf &

PiD conf PID konfigirasyon parametreleri
=1 p-ht Isitma icin oransal band (% 0.0 dan tam skalanin % 999.9 una kadar )
I-ht Isitma icin integral zamani ( 0 dan 3600 saniyeye)
dt-h Isitma icin tirev zamani (0.0 dan 999.9 saniyeye)
Ct-h Isitma icin kontrol periodu (1 den 150 saniyeye)
Réle modlili icin : 30 saniye
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SSR stirtict moduli igin: 1veya 2 saniye.

Isitma icin minumum kontrol ¢ikisi. 0.0 dan oulLH. Bu parametre isitma

Olin sogutma modunda galismaz.
Oulh Isitma icin maksimum kontrol gikisi. oLLH den 100% .
Olth Isitma igin minumum g¢ikis zamani. 0.0 dan Ct-H (deger 0.0 ise stre 50 msn dir)
Ceoe Isitma igin orans_al band katsayisi (%O._Odan 100.0% . (P-Ht * CcoE/100=P-CL)
eger deger 0.0 ise katsayi aktif degildir.
Sogutma i¢in oransal band. (0.0% dan tam skalanin 999.9% kadar
p-cl ayarlanabilir.)
I-cl Sogutma igin integral zaman(0dan 3600 saniyeye kadar ayarlanabilir.)
d-cl Sogutma icin tirevsel zaman (0.0dan 999.9 saniyeye kadar ayarlanabilir)
O Sogutma icin kontrol periodu (1 den150 saniyeye kadar)
= | Ct-c Roéle modull igin: 30 saniye.
8 SSR striict modduliigin: 1 veya 2 saniye.
O Olic Sogutma icin minumum kontrol ¢ikisi. 0.0 dan ouLC. Bu parametre isitma
sogutma modunda galismaz.
Oulc Soigutma i¢in maksimum kontrol ¢ikisi. oLLC den 100% .
Olte (qu)gutma icin minumum c¢ikis zamani. 0.0 dan Ct-C (deger 0.0 ise stire 50 msn
ir
Ar Anti-Reset Windup (%0.0 dantam skalanin%2100’tne kadar )
Suof Set degeri ofseti (-%50den tam skalanin %50’sine kadar)
PID icin cikis offseti.
-100.0 den 0’a (Sogutma PID igin)
Pofs 0.0 dan 100.0’e (Isitma PID igin)
-100.0 den 100.0’e (Isitma/Sogutma PID icin)
Parametre degeri PID cikis degerine ilave edilir.
B SV offset for PID kontrol icin Set degeri offseti.
é -100.0 den 0’a (Sogutma PID icin)
2 | Poss 0.0 dan 100.0’e (Isitma PID i¢in)
5 -100.0 den 100.0’e (Isitma/Sogutma PID igin.)
Parametre degeri PID cikisina ilave edilir. (PoSS * PUAL / Tam skala)
Strn Olcme degeri stabilizasyonu. 1’den maksimum sklaya kadar.
Oransal band kaydirma. -%50.0 den tam skalanin %50.0 sine kadar
0-ob ayarlanabilir. Bu deger PUAL degerine ilave edilir.
Sens6r kopmasi durumunda kontrol ¢ikis degeri.
sbou -100.0 den 0’a (Sogutma PID igin)
0.0 dan 100.0’e (Isitma PID icin)
-100.0 den 100.0’e(Isitma/Sogutma PID igin)
PASS TECH & iopl conf &
lopl conf [ Input&Output Modiil-1 Konfiglirasyonu
Cikis Konfigurasyonu
HEAT Isitma
Outl COOL Sogutma
LOUT Lojik Cikis
Conl Kontrol Tipleri
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On.of

PID

OUT1 Cool
veyaHeat
CON1 ON-OFF

Hys1

Histeresiz degeri (%0 dan tam skalanin %507si)

Hynl

Histeresiz modu

0 | SV+(HYS/2) ve SV-(HYS/2)

1 SV ve SV+HYSveya SV ve SV-HYS

Tml

Minimum OFF zamani ( 0.0’dan 100.0 saniyeye)

=LOUT

OUT1

Loul

Lojik cikis fonksiyonlari

0 Alarm cilisi

1 Manuel / Otomatik

2 Sensor koptu alarmi

3 PV calisma bandi disinda

Loul & 0O

Altl

Alarm tipleri

0 Proses yuksek alarmi

Proses dustk alarmi

Sapma yuksek alarmi

Sapma dusuk alarmi

Sapma band alarmi

AhW|IN]|-

Sapma range alarmi’

Alhl

Alarm histeresiz (0% dan tam skalanin 50%?’si)

Modul-1 EMO-430 ise

Oatl

Cikis Tipi

0 0...20 mA (0...10VDC icin 500 ohm direng paralel baglanir.)

1 4..20 mA

Oual

Fonksiyon

HEAT

Isitma

COOoL

Sogutma

LOUT

Lojik Cikis

Retl

Fonksiyon

Rt.pr

PV degerinin retransmisyonu

Rt.er

ERROR retransmisyonu

Rt.pu

SV degerinin retransmisyonu

Modiul-1 EMI-400 ise

LIN1

Fonksiyon

0

Manuel / Atomatik (lojik giris tetiklendiginde, AUTO program parametresi,
eger MAN ise AUTO, AUTO ise MAN olur.)

AT, Start/ Stop (lojik giris tetiklendiginde, ATTN program parametresi, eger
NO ise YES, YES ise NO olur.)

Rampé&Soak, Runt / Off (lojik giris tetiklendiginde, RSSL program
parametresi, eger RUN veya HOLD ise OFF, OFF ise RUN olur.)

3

Ramp&Soak, Run / hold (lojik giris tetiklendiginde, program parametresi, eger
RUN ise HOLD, HOLDise RUN olur.)

Modul-1 EMI-410, 430 veya 440 ise

ISL1

Proses giris tipi segimi

TSL1

TC(LJKRSTBEN,C

RTS1

RTD (PT100)

UAS1

MA, mV, V

ISL1 & TSL1

TSL1

TC girisi icin termokupl ve skala secimi ( Tablo-1)

UNT1

°C

°F

Loll

Ikinci sensor igin ¢alisma skalasi minimum degeri.

Upll

Ikinci sensor igin calisma skalasi maksimum degeri.

Ipul

Modl-1 PV ofseti £10% (tam skalanin) Parametre degeri proses
degerine eklenir. (TS1 =UPL1-LOL1)

Ifl1

Giris sinyali filtre zamani. (0,0 dan 900,0 saniyeye)

CJIN1

Analog giris, Modul-1 soguk nokta kompanzasyonu

YES | Soguk nokta kompanzasyonu aktif.

No Soguk nokta kompanzasyonu aktif degil.

RES1

Analog giris, Remote Secimi

Yes

No

ISL1

Proses giris tipi segimi

TSL1

TC(LJ. KRS TBEN,QCQC)

RTS1

RTD (PT100)

UAS1

mA, mV, V

ISL1 & RTS1

RTS1

RT girisi icin termokupl ve skala se¢imi ( Tablo-1)

0 PT100 -328°F - 1202°F, -200°F - 650°C

1 PT100 -199.9°F - 999.9°F, -199.9°C - 999.9°C

UNT1

°C
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°F
Loll lkinci slensér icin calisma skalasi minimum degeri.
Upll Ikinci sensor igin calisma skalasi maksimum degeri.
Ipul ModUI—_l PV ofse_ti +10% (tam skalanin) Parametre degeri proses
degerine eklenir. (TS1 =UPL1 - LOL1)
Ifl1 Giris sinyali filtre zamani. (0,0 dan 900,0 saniyeye)
Analog giris, Remote Secimi
RES1 Yes
No
Proses giris tipi segimi
ISL1 TSL1 TC (L, J,K,R, S, T,B,E,N,C)
RTS1 RTD (PT100)
UAS1 mA, mV, V
Giris tipi ve skala secimi (mA, mV, V)
UAS1 0 0—20tp
1 4-20tip
Analog giris Modiil-1 Desimal nokta pozisyonu
o 0 9999
o DPN1 |1 [999.9
3 2 99.99
g 3 9.999
S = Analog giris Modiil-1 kullanici kalibrasyonu
] (:5' ICA1 | O Yok
< = 1 Iki noktali
S Analog giris Modiil-1 Iki noktali kalibrasyon icin minumum skala
R P -1999 - 9999 (ICA1=1)
E ICH1 Analog giris Modil-1 Iki noktali kalibrasyon i¢cin maksimum skala
- -1999 to 9999 (ICA1=1)
= C
3 UNT1 °F
= V] Diger birimler
Loll lkinci sensor icin ¢alisma skalasi minimum degeri
Upll Ikinci sensor icin ¢alisma skalasi maksimum degeri
Ipul ModUI—_l PV ofse_ti +10% (tam skalanin) Parametre degeri proses
degerine eklenir. (TS1=UPL1—-LOL1)
1fl1 Giris sinyali filtre zamani. (0,0 dan 900,0 saniyeye)
Analog giris, Remote Se¢imi
RES1 Yes
No

PASS TECH & iop2 conf &

lop2 conf Input&Output Modil-2 Konfiglrasyonu
Cikis konfigUrasyonu
HEAT Isitma
out2 COOL | Sogutma
LOUT Lojik Cikis
Con2 Control tipi
On.of
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PID

OUT2 Cool
veyaHeat
CON2 ON-OFF

Hys2

Histeresiz degeri (0% dan tam skalanin 50%?’si)

Hyn2

Histeresiz modu

0 [ SV+(HYS/2) ve SV-(HYS/2)

1 | SVve SV+HYSveya SV ve SV-HYS

Tm2

Minimum OFF zamani ( 0.0’dan 100.0 Saniyeye)

=LOUT

ouT2

Lou2

Lojik cikis fonksiyonlari

Alarm cikisi

Manuel/Otomatik

Sensor koptu alarmi

PV calisma bandi disinda

Lou2 & LOUT

ALS2

larm sensor secimi

Proses giris sensoru

Analog moddl sensort

Alt2

arm tipi

Proses yuksek alarmi

Proses dusiuk alarmi

Sapma yuksek alarmi
Sapma dusuk alarmi
Sapma band alarmi
Sapma range alarm

Analog giris tipinde secilemezler .

Alh2

larm histeresiz (0% dan tam skalanin 50%’si)

If Module-2 is EMO-430

Oat2

ikis tipi

0...20 mA (0...10VDC i¢in 500 ohm direng paralel baglanir.)

P oo plu|s|wlNv|k|of B k|o] Bl w|n|]o

4..20 mA

Oua2

Fonksiyon

HEAT Isitma

COOL | Sogutma

LOUT | Lojik Cikis

Ret2
(OUA2=RETR)

Fonksiyon

Rt.pr PV degerinin retransmisyonu

Rt.er ERROR retransmisyonu

Rt.pu SV degetrinin retransmisyonu

Modil-2 EMI-400 ise

LIN2

Fonksiyon

0 Manuel / Atomatik (lojik giris tetiklendiginde, AUTO program parametresi,
eger MAN ise AUTO, AUTO ise MAN olur.)

AT, Start/ Stop (lojik giris tetiklendiginde, ATTN program parametresi, eger
NO ise YES, YES ise NO olur.)

Rampé&Soak, Runt / Off (lojik giris tetiklendiginde, RSSL program
parametresi, eger RUN veya HOLD ise OFF, OFF ise RUN olur.)

Ramp&Soak, Run / hold (lojik giris tetiklendiginde, program parametresi, eger
RUN ise HOLD, HOLDise RUN olur.)

Proses giris tipi segimi

ISL2

TSL2 TC(L,J, K R,S,TB,EN,QC)

RTS2 RTD (PT100)

UAS2 MA, mV, V

ISL2 & TSL2

TSL2 TC girisi icin termokupl ve skala secimi ( Tablo-1)

°C
UNT2 =

Lol2 lkinci sensor icin ¢calisma skalasi minimum degeri.

Upl2 Ikinci sensor icin calisma skalasi maksimum degeri.
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IDu2 Modil-2 PV ofseti £10% (tam skalanin) Parametre degeri proses
pu degerine eklenir. (TS2 = UPL2 — LOL2)
112 Giris sinyali filtre zamani. (0,0 dan 900,0 saniyeye)
Analog giris, Modiil-2 soguk nokta kompanzasyonu
CJN2 YES [ Soguk nokta kompanzasyonu aktif.
No Soguk nokta kompanzasyonu aktif degil.
Analog giris, Remote Se¢imi
RES2 Yes
No
Proses giris tipi segimi
TSL2 TC(L J K R,STB,EN,C)
g |2 RTS2 RTD (PT100)
=) UAS2 mA, mV, V
: RT girisi icin termokupl ve skala se¢imi ( Tablo-1)
> RTS2 0 PT100 -328°F - 1202°F, -200°F - 650°C
; 1 PT100 -199.9°F - 999.9°F, -199.9°C - 999.9°C
< UNT2 c
S °F
g Lol2 Ikinci sensor icin ¢alisma skalasi minimum degeri.
3' ISL2 & RTS2 |UpI2 Ikinci sensor icin calisma skalasi maksimum degeri.
w IDu2 Modul-1 PV ofseti £10% (tam skalanin) Parametre degeri proses
by pu degerine eklenir. (TS2 = UPL2 — LOL?2)
3 1fl2 Giris sinyali filtre zamani. (0,0 dan 900,0 saniyeye)
§ Analog giris, Remote Se¢imi
RES2 Yes
No
Proses giris tipi segimi
1SL2 TSL2 TC (L, J,K,R, S, T,B,E,N,C)
RTS2 RTD (PT100)
UAS2 mA, mV, V
Giris tipi ve skala se¢imi (mA, mV, V)
UAS2 0 0-20tip
1 4-20tip
Analog giris Modul-2 Desimal nokta pozisyonu
o 0 9999
2 DPN2 1 999.9
3 2 99.99
S 3 9.999
S o Analog giris Modil-2 kullanici kalibrasyonu
Q 3 |ICA2 |0 ng .
< B 1 Iki noktali
S Analog giris Modil-2 Iki noktali kalibrasyon igin minumum skala
T | so o Ao ICL2 -1999 - 9999 (ICA1=1)
E ICH2 Analog giris Modl-2 ki noktali kalibrasyon igin maksimum skala
~ -1999 to 9999 (ICA1=1)
= °C
3 UNT2 °F
= U Diger birimler
Lol2 lkinci sensor icin galisma skalasi minimum degeri
Upl2 Ikinci sensor igin calisma skalasi maksimum degeri
Ipu2 Modiil-2 PV ofseti £10% (tam skalanin) Parametre degeri proses
degerine eklenir. (TS2 = UPL2 — LOL2)
Ifl2 Giris sinyali filtre zamani. ( 0,0 dan 900,0 saniyeye)
Analog giris, Remote Secimi
RES2 Yes
No
PASS TECH & OUT3 conf &
OUT3 conf Output -3 Konfiglrasyonu
Cikis konfiglrasyonu
HEAT Isitma
Outs COOL | Sogutma
LOUT Lojik Cikis
Kontrol tipi
Con3 On.of
PID
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Hys3 Histeresiz degeri (0% dan tam skalanin 50%’si)
i Histeresiz modu
853 | Hyn3 0 | SV+(HYS/2) ve SV-(HYS/2)
ggg 1 | SV ve SV+HYSveya SV ve SV-HYS
©>% ["1m3 Minimum OFF zamani ( 0.0’dan 100.0 Saniyeye)
Lojik cikis fonksiyonlari
'g 0 | Alarm cikisi
.:.) Lou3 1 | Manuel/Otomatik
5 2 | Sensor koptu alarmi
° 3 | PV calisma bandi disinda
Alarm sensor secimi
ALS3 0 | Proses giris sensort
1 | Analog modul senséru
5 Alarm tipi
9 0 | Proses yiiksek alarmi
X 1 | Proses dustik alarmi
Q | Al3 2 | Sapma yuksek alarmi
S 3 | Sapma dusuk alarmi
4 | Sapma band alarmi
5 | Sapma range alarm

Alh3 Alarm histeresiz (0% dan tam skalanin 50%’si)

PASS TECH & GENN conf &

GENN conf | GenelKonfigirasyon Parametreleri

su-l Y minimum Iimitil. Bu param_etr_e minumum sk_aladan SU-U degerine kadar
ayarlanabilir. Calisma skalasi minimum degeridir.

Su-u SV maksimum limiti. Bu parametre su-L degerinden maksimum skala
degerine kadar ayarlanabilir. Calisma skalasi maksimum degeridir.
lkinci sensor SV minimum limiti. Bu parametre minumum skaladan SUU2

SuL2 : o . . o
degerine kadar ayarlanabilir. Calisma skalasi minimum degeridir.

SuU?2 Ikinci sensbr.SV maksimum limiti. I_3_u par_ametre sulz dege_rinden maks_injum
skala degerine kadar ayarlanabilir. Calisma skalasi maksimum degeridir.

ULt Motor yol verme zamani. 5-600 sn arasi ayarlanabilir. (Ulsl parametresi
tanimlanmissa gozlenebilir)

ULHY Minumum ¢ikis adimi. %0.1- %5.0 (Ulsl parametresi tanimlanmissa gozlenebilir)

PASS TECH & com conf &

Com conf | Haberlesme Konfigiirasyonu Parametreleri

sadr Slave adresi (1'den 247’ye kadar)

Baud rate
0 1200
1 2400

baud 2| 4800
3 9600
4 19200
Parity
0 None

prty 1 | odd
2 Even
Stop bit

stpb 0 1 stop bit
1 2 stop bit

PASS TECH & pass conf e

pass conf | Sifre konfigiirasyonu parametreleri.

Opps Operator sifresi. 0000 dan 9999degerine kadar ayarlanabilir.

tcps Teknisyen sifresi. 0000 dan 9999degerine kadar ayarlanabilir.

CALLCONF &

Kalibrasyon PAGE CAL

CTC 0-50mV

cJC Soguk nokta

CU 0-10V

CPT Pt-100

CA 0to 20 mA
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CT12

0 to 50 mV (2. Sensor kalibrasyonu)

CJOF

-10.0 - 10.0 °C Ortam = Okunan ortam + Ortam ofseti

Tablo-2 Proses giris Tipi ve Skala Se¢imi

BC Giris Tipi (TC) Skala (°C) Skala (°F)

0 |L (FeConstDIN 43710) -100| 850| -148| 1562
1 |L (FeConstDIN 43710) -100,0| 850,0| -148,0| 999,9
2 |J(FeConst IEC 584) -200] 900( -328| 1652
3 [J (FeConst IEC 584) -199,9| 900,0|-199,9| 999,9
4 |K(NiCrNi DIN/IEC) -200| 1300( -328| 2372
5 [K(NiICrNi DIN/IEC) -199,9| 999,9|-199,9| 999,9
6 |R (Pt13%RhPt DIN/IEC) 0| 1700 32| 3092
7 |R (Pt13%RhPt DIN/IEC) 0,0/ 9999 32,0] 999,9
8 |S (Pt10%RhPt DIN/IEC) 0| 1700 32| 3092
9 |S (Pt10%RhPt DIN/IEC) 0,0 999,9| 32,0] 999,9
10 |T (CuConst DIN/IEC) -200| 400| -328| 752
11 |T (CuConst DIN/IEC) -199,9| 400,0| -199,9| 752,0
12 |B (Pt18%RhPt DIN/IEC) -200/ 400| -328| 752
13 |B (Pt18%RhPt DIN/IEC) -199,9| 400,0| -199,9| 752,0
14 |E (CrConst DIN/IEC) -150/ 700| -238| 1292
15 |E (CrConst DIN/IEC) -150,0| 700,0|-199,9| 999,9
16 | N (Nikrosil Nisil DIN/IEC) -200| 1300| -328| 2372
17 | N (Nikrosil Nisil DIN/IEC) -199,9| 999,9|-199,9( 999,9
18 [C(......DIN/IEC) 0| 2300 32| 3261
19 |C(......DIN/IEC) 0,0] 999,9| 32,0] 999,9
BC Giris Tipi (RTD) Skala (°C) Skala (°F)

0 [Pt-100 -200| 650| -328| 1202
1 |Pt-100 -199,9] 650,0| -199,9| 999,9
BC Giris Tipi (DC Voltaj ve Akim) Skala

0 [0..50mV -1999 to 9999
1 |0 5VvDC -1999 to 9999
2 (0..10VDC -1999 to 9999
3 |0..20mA -1999 to 9999
4 |4..20mA -1999 to 9999

4.4 PROSES GIRIS TIPI SECiMI:

Termokupl icin proses girisi segimi:
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i Proses girs
H konfigirasyonu
parametresi

o
]

PW-D
J
iTnTg

A
ek

' Proses gir tipi olarak ! Proses giis tipi olarak N C q | Proses girs tipi olarak N q (g
Termokupl segimiigin [N PT-100(RTD) seGimi igin 110 mA, mV,V segimi 1130
‘ I53L parametresi 0000 ‘minlwinl 1SS parametresi 0001 e | é%g'ZSSL Eagame"?s' minly! E
H sekinde segir (A yRYE] L , sekinde segiir oo af %y sekinde secir ol .
; Termokupl! tipive ": ‘L ‘jl’_
calismaskalasi segim [0 _Trablo-1 biz.
parametesi nnn
gaad
e

(4]

' Oiglim birimi segim N I

ar L biim |
: =

i

i Galisma skalasi ©

: minimum imit d egeri
! ayar parametresi.

r_

o
)
@

8] w

ca
iCa

Calisma skalasi
maksimum limit degeri
ayar parametresi.

C
o
LI
£
tCI
]
{4

(4]

<
Proses ofseti parametresi
Budeger proses
degerine llave edir.

=T
==
=D
Heeln
]
dq

,1'2| H

i Proses girsi fitre zamani ’

| pommetes I c ST T A—
i A BO00.® akiif |
i i UNlu.l

H Soguk nokta T I

i kompanzasyonusegm | L nmLu [E Ves JCINC ok ]
B parametesi . E 5 = No Jcync pasi |
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Termorezistans i¢cin proses girisi se¢imi:

13
Q.
Wy
T

v
(%)

Proses girs P P
konfigtirasyonu | n
parametresi

- II_I:'I_IF

=
e

' Proses girs tipi olarak | Proses giis tipi olarak © C q | Proses girs tipi olarak “ q ()
Termokupl segimiigin /R PT-100(RTD) secimi igin 13130 MA, mV, V secimi 12

: 1SS parametresi 0000 mlimiwlin 1SSL parametresi 0001 e | iginISSL. parametes| amri E

i sekinde segi [N A YRy | , sekinde segiir w1 %, 0002 sekindesecilr UL S

(4]

o L 5 |

Termokupl tipive —

calismaskalasi segim Ll%l_l n‘—l_' @ E [0 _Trablo-1 blz.
i 19

parametresi uuuy < L 19

(4]

' Olgiim birimi segim X _
ar [f biim |
i [
i

Calisma skalasi | I

minimum imit d egeri L D L @

ayar parametresi. _Crr =

oy

(4] w

ET

Calisma skalasi
maksimum limit degeri
ayar parametresi.

S f
0
L
oL
iC3
)
{4

Proses ofseti parametresi N F‘
Bud eger proses
degerine llave ediir.

=
[| =5
]
5E3 ™M
0
Kl

i Proses girsi fitre zamani © | F ’ 'C .
: parametresi. A I_I-FI = El E DE ._
[N]A] U.h! L]
Soguk noka T T
H kompanzasyonu segm L '—’ L @ ves ] N i
i parametesi . E 5 = No Jcanc past ]
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Analog giris icin proses giris tipi secimi:

vz [P D

onfigirasyonu - -
»arametresi. Loni-

roses girs tipi olarak ] Proses giis tipi ! Proses girs tpi
[ L [ L
ermokupl segimi E olarak PT100(RTD) = @ olarakmA, mV, V

®

ZinISSL parametresi n Dz ;E secimiigin ISSL E N rl { secimiigin ISSL

i —_ o,
1000 sekiinde tanim AT 0001} ar 0002
anir. seklinde tanimlanir” sekiinde tanmlanir.

UASL parameteresi UASL parametesi UASL caCcy UASL [< UASL <
eger0000 seklinde ger 0001 parametresif L4 | _) parametresi parametresi
segilise proses girs ekinde segiiise| eger 0002 Il 53 ut E B eger 0003 eger 0004
tipi 0-50mV olarak = proses girbtipi = sekinde uao & sekinde & sekinde
tanimlanir 05V olarak egilise > segilise egilise
tanimlanir. proses giris tipi proses giris tpi proses giris tpi
0-10V olarak 0-20 mAolarak 4-20 mAolarak
tanimlanir. tanimlanir. tanimlanir.
Gosterge ondalik Gosterge Gosterge Gosterge
nokta pozisyonu ondalk nokia. ondalk nokta ondalk nokta
XXXX icin ‘0° @ pozisyonu [ @ pozisyonu ano E pozisyonu @
» XXX.X igin ‘1’ » XX, XXigin 2’ A » X.XXXigin ‘3’ >

2 veya Gok noktali
kalibrasyon parametesi, @
0000 icin cihaz LoL-uPL
degerleri arasnda Gabir.
Olgiim birimi B ©
seqim parametesi un F Lo E
(C. . Vveya _) [«] T E] E]

Py Ul — = -

Calisma skalas
minumum limit degeri
ayar parametresi

A1) ——
Calisma skalasi © [nl]
maksimum limit degeri ~
avarpaamenes @ v ,.,'7.5,
- k] e

Proses offset
parametresi. Budeger
proses degerine ilave
edilir.

Proses giisifitre zamani
Girs sinyalindekid egisimi D g

gostergeye geckmeli E
yansitarak ani degisimle- Ay

fin aniik gésterimini engel
ler. (0- 900.0 sn arasi)

LD
o
S
K|
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Analog giris icin proses giris tipi secimi:

~C
M)
| -
C3

U,
'[ZIDE_
tE

s
s
L

=gl

]

Proses giis tipi D [u]
konfigirasyonu r ) 'I-“'—
parametresi Yo

o]

Proses gis tipi

@ olarakPTLOORTD)
secimi iginISSL

17
Ly

L
=
-~ L

=¥ parametiesi 0001}

U
L
=

sekinde tanimiani.

all=
ca

Proses girs tipi
olarak mA, mv, V]
secimi iginISSL
parametesi 0002}

ﬁ
=
WL

i

sekinde tanimlani.

UASL parameteresi |©

eger 0000 sekinde
segilse proses giris
1ipi 0-50mV olarak
tanimiani

3o €)|

UASL
parametresi

]
L
BU eger0001

ecilise

6| =2

proses giris i
0-5V olarak
tarimlani.

Gosterge ondal ik
nokta pozisyonu
XXXX icin ‘0"

2veya ok noktall
kalibrasyon parametesi.
0001 iin cihaz tPolL-tPoH
degerleri arasinda calisir.

lki noktali kalibrasyon
Igin minumum skala.
(-1999'dan 9999)

Iki noktali kalibrasyon
icin maksmum skala.
(-1999'dan 9999)

Olclim biimi secim
parametresi
('C,F,V veya_)

Calsma skalasi
minumum imit degeri
TPOL-TPOH degerleri
icinde ayarlanabilr.

Calisma skalasi
maksimum fimit degeri
TPOL-TPOH degerleri

(0]

iginde abilir.

Proses offsetparametresi.
Bu deger proses
degeiine lave edi.

Proses gird filtre zamani.
Gis sinyalindeki degisimi
gostergeye geckmel
yansitarak ani degisimle-
fin anik gosterimini engel
ler. (O- 900.0sn aras)

I'[B

AL s [ RS L Mo [ HOL] D s [ LG 5
000 | e | 000 Waeee | DOD3 e | 0004y~
tipi proses giis tipi proses giis tipi
D e (g mmom 20 ok
IP b s | dPnk]mesee 'GP Rbg seme [OF Rk
alr vl BT L= elad BTy el INATHYE
2] === XXX.X igin ‘1’ = XXXX igin 21 AT} X XXX igin ‘3' AT >
©
Lll‘_tqlLB
G0
< a_ |
0
1T
FOaH
o
=
um Ik U ‘Un um
iag m  |vnlm ey
L= L= J = | =
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Analog giris icin proses giris tipi secimi:

Wy
L)

i

2L =

- |
° IE“lt—l

Proses giri® tipi
konfigiirasyonu
parametresi

Proses gir® tipi olarak |
termokuplsegimi

Proses gir© tipi
olarakmA, mv, V

Proses gii© tipi
olarak mA, mv, V

icin | SSL parametes| ~ secimiicin SSU P secimi igin ISSL L
0000 °ekinde tanym Paiametiesi 0002 000: h
an. oekinde tanymianyr. oekinde tarymianyr.
T T =[] iy T
el ufolg e [UME e, fuBDU g oDl g e [uD S
seciiseprosesai] LA, eder 0001 oan eder0002 | i edero00s | il o] eder0004 aany
tipi 0-50mV olarak o) -+ # segiise sl = rsegiise ol -+ segiise &l = secilise I
-5V olar -10V olav - -20mA olay
tanymiany. taymlanyr tanymianyr tanymianyr.
Gosterge ondalgknokta cosege | O 5 E cosege | O Pn = Gosteige APk
pozisyonu XXXX. icin ‘0' ondalyknoda| ey ,@ondalyknona n e IS ondaljinoita | gy E
pozisyonu U (== podsyonu o522 pozisyonu o003
" XXX,X igin ‘1 . A XXX igin 2 Ay "XWXXX igin ‘3’ 4yl
Dodtusal omayan
Olciim dedererinin ok noz
r y W igin
0002ie16 ayrskalibrasyon o
adymfanymianabilr.

Po 00'dan Pol6ya

] {]
kalibrasyon adymiary. ET‘ C:" L[I’ @ 00 GSI
o 4 P

]
[H
<
(u]
H [
Pk 1K
]
]
‘|
(W]

Tu lllmg [Mu ! lme
Nt S

Olgum biimisegim
parametresi
(C,°F,V veya _)

Galjpmakalasy
minumum imit de deri
TPOL- TPOH dederleri

icinde i

Calypmakalasy
maksimum limit dederi
TPOL-TPOH dederleri
icinde ayarlanabilr.

¢, OffseParametresi
Budeder - ¢mwh dederine
ilave edir.

Proses girifiltre zamaxy.
GirPsinyalindei de dipimi
gostergeye gecikmeli

y dedipimle-
fin aniykgésterimini engel-
ler. (0- 900.0 sn arasy)
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PID Parametreleri:

REE
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L DFIF
...................... b e eeeemeiem— s emm— . am— . mm— e ————
v v
Isitmaicin PID kontrol. Sogutmaicin PID kontrol. e e e m———
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INPUT & OUTPUT MODUL-1 KONFIGURASYONU:

Output-1 gikis konfigtirasyonu.
Modluil-1 gikis tipi Lojik (Lout)

Isitma (HEAT), veya sogutma < ] | Modii1. tini g
— ipi EMO-430 olarak

(Cool) olarak segilebilr. ‘:‘I’-’ L E] Secidiginde OAt1gézienebilr.

ioP1 Lojik cikis fonksiyonlari: : L '_thm > 0000 igin 0...20mA gikis

0- Alarm gikisi 0001 igin 4...20mA cikis

1-Manuel otomatik
2-Sensor koptu alarmi

3-PV galisma bandi disinda. 0 [

ioP1 isitma cikisi ON-OFF veya Lo 1 IE] OAt1 fonksiyon konfigiirasyonu,
PID, sogutma gikisi sadece PID nrnan g 0001 igin Isitma

segilebilr. oL 0001 icin Sogutma

0002 igin Retransmisyon.
Lojik gikis fonksiyonu “0” segilirse Ici I ISy

AlLtl parametresiyle 6 farkii alarm
tipi konfigtre edilebilir. ( Altl ) <
0000 igin proses yiiksek alarmi H

OAt1 Retransmisyon konfigtirasyonu,
0000 igin PV degeri retransmisyonu

r-
/.

3.
2Ky

0001 icin proses dsuk alarmi E E 0001 igin ERROR retransmisyonu
0002 igin sapma yL_J_ks__ek alarmi 0002 igin SV degeri retransmisyonu.
0003 igin sapma diistik alarmi

0004 icin sapma band alarmi SET ser|
0005 igin sapma range alarmi.

:If
LZ
3

Alarm histeresiz degeri.( ALH1 )
%0'dan %50'ye (tam skalanin)

Histeresiz modu
0000=Sv-+(HYS/2) ve SV-(HYA/2)
"""""""" P 0001=5v ve SV+HYS
veya sv ve SV-HYS

©
c©
S
A4
D]

m
jul

-

«1[F] =23

[
=3~
L
4]
L0

Minumum OFF zamani
0.0'dan 100.0 saniyeye.
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INPUT & OUTPUT MODUL-2 KONFIGURASYONU:

Output-2 ¢ikis konfigtrasyonu.
Modiil-2 ¢ikis tipi Lojik (Lout)
Isitma (HEAT), veya sogutma
(Cool) olarak secilebilr.

ModlUil-2 tipi EMO-430 olarak
Secildiginde O0At2 gozlenebilir.
0000 igin 0...20mA cikis

0001 igin 4...20mA cikis

loP2 Lojik Gikis fonksiyonlari:

0- Alarm gikisi

1-Manuel otomatik

2-Sensor koptu alarmi

3-PV calisma bandi disinda.
loP2 isitma cikisi ON-OFF veya
PID, sogutma cikisi sadece PID
olarak secilebilr.

OAt2 Retransmisyon konfigurasyonu,
0000 icin PV degeri retransmisyonu
0001 icin ERROR retransmisyonu
0002 icin SV degeri retransmisyonu.

Lojik gikis fonksiyonu “0” segilise
Alt2 parametresiyle 6 farkii alarm

tipi konfigiire edilebilr. (Al2)) : ON-OFF OAt1 Retransmisyon konfigiirasyonu

0000 igin proses yl.llbks_gk alarmi i histeresiz 0000 icin PV degeri retransmisyonu '

0001 igin proses dl{suk alarmi i degeri. 0001 iin ERROR retransmisyonu

gggg icin sapma yl.‘lbksb_ek aJarnjl %0dan 0002 igin SV degeri retransmisyonu.
icin sapma diistik alarmi i %50ye

0004 igin sapma band alarmi i (tam skalanin)

0005 igin sapma range alarmi.

Histeresiz modu
0000 igin Sv+(HYS/2) VE sv-(HYA/2)

Alarm histeresiz degeri. (ALH1)

. . P 0001 igin Sv ve SV+HYS
%0'dan %50'ye (t kal »
60'dan %50'ye (tam skalanin) veya SV ve SV-HYS
o Minumum OFF zamani
»  0.0'dan 100.0 saniyeye.
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Output-3 gikis konfigtirasyonu.
Modlil-3 ¢ikis tipi Lojik (Lout)
Isitma (HEAT), veya sogutma
(Cool) olarak segilebilir.

10P3 Lojik cikis fonksiyonlari:

0- Alarm gikisi

1-Manuel otomatik

2-Sensor koptu alarmi

3-PV galisma bandi disinda.
loP2 isitma cikisi ON-OFF veya
PID, sogutma cikisi sadece PID
olarak segilebilr.

Lojik gikis fonksiyonu “0” segilirse
Alt3 parametresiyle 6 farkii alarm
tipi konfigtire edilebilir. ( Alt3 )
0000 igin proses yiksek alarmi
0001 igin proses duisiik alarmi
0002 igin sapma yuksek alarmi
0003 igin sapma dustik alarmi
0004 icin sapma band alarmi
0005 igin sapma range alarmi.

Alarm histeresiz degeri. ( ALH3)
%0'dan %50'ye (tam skalanin)

OUTPUT-3 KONFIGURASYONU:

ntu

LM
Co

-
LN
I
iy

L)@

T -

0
O

H

~—LJ
- |
LN,

o
]

@5 'C_| {Oi

ekl
p]

9
]

ON-OFF histeresiz degeri
%0'dan %50'ye
{ (tam skalanin)

Histeresiz modu

0000 igin Sv+(HYS/2) ve SV -(HYA/2)
0001 igin Sv ve SV+HYS

veya sv ve SV-HYS.

Minumum OFF zamani
0.0'dan 100.0 saniyeye.
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GENEL KONFIGURASYON:
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SIFRE KONFIGURASYONU:

M
-3

[
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] |

D0

-
s

U
W

Password
configuration
menu

-

M
O
|

falld

v
@
m
m

Operator password.

This parameter adjustable
from 0000 to 9999.

If parameter value is zero,
password protection
isn'tactive.

2
2
| By

3
O
q
O

ol

[
m
m

Technician password.
This parameter adjustable
from 0000 to 9999.

If parameter value is zero,
password protection
isn'tactive.

U
1 o
O

2

[

[
fCall

ali4

[
m
m

H
H
H
H
i
H
H
H

Parameter configuration
of serial communication

Slave address configuration.
This parameter adjustable
from 1to 247.

Communication speed
configuration. This parameter
adjustable from 0 to 4.

Communication pavity
configuration. This parameter
adjustable from 0 to 2.

Stop bit configuration.
This parameter
adjustable fom 0 to 1.

T B9

HABERLESME KONFIGURASYONU:
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STEP RESPONSE TUNING

SET

SET-[[SET-START)2)

START

CUTPUT

TUNN parameresi STUN veya AT.ST ise Step Response Tuning segilidir. Cihaza ilk enerji
verildiginde o anda okunan sicaklik ile set degeri karsilastirilir.

Set degeri okunan sicakliktan buyuk ise ve heating PID seciliyse cihaz sicaklik+((set-
sicaklik)/2) ye kadar % 100 cikis guctyle PID isitma yapar, okunan sicaklik bu degere
ulastiginda cikis guict % 0’a dusurulir ve sicakligin diismeye basladigi nokta tesbit edilir.
Aradaki sicaklik farki oransal bantta sirede integral zamanda kullanilir. Eger tuning saglikli
bir sekilde bitirilirse TUNN parametresinden step response self tuning iptal edilir.

Set degeri okunan sicakliktan kticik ise ve cooling PID seciliyse cihaz sicaklik-((set-
sicaklik)/2) ye kadar %100 cooling PID c¢ikisi verir, okunan sicaklik bu degere dustiiglinde
cikis guict % O’a dusurulir ve sicakligin dismeye basladigi nokta tesbit edilir. Aradaki
sicaklik farki oransal bantta stirede integral zamanda kullanilir. Eger tuning saglikli bir sekilde
bitirilirse TUNN parametresinden step response self tuning iptal edilir.

Set degeri okunan sicakliktan blyuk ise, heating PID secili degilse veya Set degeri okunan
sicakliktan kugcik ise ve cooling PID segili degilse Step Response Tuning yapilmaz tuning
esnasinda set degeri degistirilemez. Heating step response yapilirken heating PID iptal
edilirse, Cooling step response yapilirken cooling PID iptal edilirse, sensor koptu arizasi
olusursa veya 8 saat icinde step response tuning islemi tamamlanamazsa ( AT LED’i blink
yapar ve “enter” butonu ile ariza silinebilir.) Cihaz enerijisi kesilirse, enerji geldiginde tekrar
Step Response Tuning yapar.
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LIMIT CYCLE TUNING

T
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SOALEN D "\II / 'l.I :

\ \ /
START "I"\‘ // \\\_ J/

OuUTPUT

TUNN parametresi ATUN yada AT.ST ise Limit Cycle tuning segcilidir. Cihaz PID kontrola
devam ediyorken, sadece cool ise ve set degeri +/-(scale x P-CL)/1000 den fazla veya
sadece heat veya heat/cool ise ve set degeri +/-(scale x P-Ht)/1000 den fazla degistirilirse
veya set degeri +/- Strn the ATTN den fazla degistirilirse, ATTN parametresi cihaz
tarafindan YES yapilarak tuning baslatilir.

TUNN parametresi ATUN veya AT.ST ise Limit Cycle tuning seclidir. Cihaz PID kontrola
devam ediyorken okunan deger set +/- Strn den disari ¢ikar ve 3 salinim yaparsa, ATTN
parametresi YES yapilarak tuning baslatilir.

TUNN parametresi ATUN yada AT.ST ise Limit Cycle tuning secilidir. ATTN parametresi
YES ise cihaz o anda bulundugu konumdan tuning yapmaya baslar. Heating ve cooling PID
birlikte secili ise veya sadece Heating PID secili ise Heating, sadece cooling PID seciliyse
cooling Limit Cycle yapar. Herhangi bir tir Limit Cycle Tuning yaparken o tur ¢ikis tipinden
iptal edilirse 8 saat sure iginde Limit Cycle islemi tamamlanamazsa tuning iptal edilir ve ATTN
parametresi no yapilir.

Heating Limit Cycle ise set-((set-temperature)/4)’e gore, cooling Limit Cycle ise set+((set-
temperature)/4)’e gore tuning yapilir. Tuning sonunda Attn parametresi NO yapilir .

Sensor koptu arizasi olusursa, sensor baglantisi diizelene kadar tuning islemi durdurulur
Sensor baglantisi normale dondtginde tuning islemi yeniden baslatilir. 8 saat iginde Limit
Cycle Tuning islemi tamamlanmazsa (AT ledi blink yapar ve enter butonu ile ariza silinebilir)
tuning islemi iptal edilir. Tuning islemi devam ederken sicaklik set degeri degistirilemez.
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ON/OFF KONTROL
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ALARM SECENEKLERI VE ALARM CIKIS FORMLARI
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RAMP&SOAK KONTROL:

Start Ramp:
Tanimlanan zaman sireci icerisinde lineer olarak ol¢tlen degeri set degerine ulastirmak
amaciyla kullanilir. Cihaza besleme verildiginde StrA parametere degeri “0’dan farkli ve

cihazin ¢alisma modu Auto (otomatik) ise ramp ledi yanip sbnmeye baslar ve start ramp
otomatik olarak devreye girer.

Cihazin calisma modu Man’e (manuel) alinir veya StrA siresi o anda sayilmis streden daha
az bir degere alinirsa start ramp iptal edilir. Start ramp calisirken sensor koptu arizasi
olusursa start ramp iptal edilir.

Ramp-Soak:

Ramp-soak fonksiyonu opsiyonel 8 adimdan olusur. Her adima ait bir hedef set degeri, hedef
set degerine ulasma zamani ve bu deger lzerinde bekleme zamani tanimlanabilir.

tr 1 : Ramp adim zamani (set degerine ulasma zamani 0’dan — 99 saat 59 dak.)

ts 1 :Soak adim zamani (set degerinde bekleme zamani 0’dan — 99 saat 59 dak.)

PU_1 :Hedef set degeri (SU-L’den SU-U 'ya)

rSSL parametresi run yapilarak ramp-soak baslatilir. HoLd yapilarak duraklatilabilir ve oFF
yapilarak iptal edilebilir.
rStY parametresi O ise 1-4, 1 ise 5-8 ve 2 ise 1-8 no’lu segmentler calistirilir.

Ramp-soak islemi bittiginde cihaz bir 6nce secili olan mAn yada Auto moda doner. Eger Auto
moda dondu ise PUAL set degerinden ¢alismasina devam eder.

Ramp-soak calisiyorken sensor koptu arizasi olusursa ramp-soak iptal edilir.

Ramp-soak calisiyorken enerji kesilirse, tekrar enerji geldiginde ramp-soak iptal edilir.

rSto parametresi O girildiginde herhangi bir islevi yoktur. 0 dan farkli bir deger girildiginde
(start ramp yada ramp —soak calisiyorken). (hesaplanan set degeri-rSto) < Okunan process
degeri < (hesaplanan set degeri+rSto) sarti saglanmiyorsa yani okunan process degeri
toleransin disindaysa stire sayma islemi tekrar sinirlarin igine girinceye kadar durdurulur.

» DIKKAT:
Herhangi bir start ramp veya ramp calisiyorken kendisiyle ilgili set degerini
degistirmek ani set degeri degisimlerine yol acabilir.

PROCESE

: :
PL_2 foremmmem e

IV [ SRR

PU_4 '""7/": -
START H :

w151 r2it52 ISl trais 4]

i i
] ]
i i
i i
e i
T T
i i
] ]
i i
i i

TIME

4 ramp soak {rStY=D) ! 4 ramp soak (rStY=1)

i 8 ramp sosk {rStY=2) !
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MESAJLAR:
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TEKNIK OZELLIKLER:

TEKNIK OZELLIKLER VE CALISMA KOSULLARI

Cihaz Turu
Fiziksel Ozellikler

Koruma Sinifi
Agirlik
Ortam Sartlari

Stoklama / Ortam sicakligi
Stoklama / Ortam nem orani
Onerilen Montaj Tipi
Onerilen Calisma Ortami
Calisma Periyodu

Besleme Voltaji Ve Gicl

Proses Girisleri
Termokupl giris tipleri
Termorezistans giris tipi
DC Voltaj giris tipleri
DC Akim giris tipleri
Dogruluk

Soguk Nokta Kompanzasyonu
Hat Kompanzasyonu

Sensoér Koptu Korumasi
Okuma Sikligi

Giris Filtresi

Kontrol Formlari

Standart Role Cikislari

Cikis Modulleri

Giris Moddulleri

Prosess Displey
Set Displey
LED gostergeler

: Proses Kontrol Cihazi

:48mm x 48mm x 115mm 1/16 DIN 43700 Panel montaji igin
plastik koruma. Panel kesiti 46x46mm.

: NEMA 4X (6nden IP65, arkadan IP20).

: Yaklasik olarak 0.21 Kg.

: Deniz seviyesinden 2000 metre yikseklige kadar, yogun nem
olmayan ortamlarda.

:-40 °C ile +85 °C /-5 OC ile +55 °C arasinda.

: 90 % max. (Yogunlasma olmayan ortamda)

. [, Sabit montaj kategorisi.

. Il, Ofis veya is ortaminda, iletken olmayan kirlenmelerde.

- Surekli.

: 100 - 240 VAC 50/60 Hz. (-%15 / +%10) AC 6VA
24 Vdc/ Vac 50/60 Hz. (-%15 / +%10) DC 6W

: Universal giris TC, RTD, DC Voltaj / Akim

: Parametrelerden segilebilir L, J, K, R, S, T, B, E, N, C

: PT 100.

: Parametrelerden secilebilir 0 - 50mV, 0 - 5V, 0 - 10V.

: Parametrelerden secilebilir 0 - 20mA, 4 - 20mA.

: Tam skalanin + 0,25%'i termokupl, termorezistans,
voltaj ve + 0,70%'i akim Glguimleri igin.

: Otomatik olarak +0.1°C/1°C.

: Maksimum 10 Ohm.

. Skalanin Gzerinde.

: Saniyede 3 okuma.

: 0.0 ile 900.0 saniye arasinda segilebilir.

: Programlanabilir ON / OFF, P, PI, PD veya PID.

: BA@250Vac (Programlanabilir kontrol veya alarm cikisi)

:-EMO-400 Role cikis moduli (3A@250Vac)

-EMO-410 SSR suricu ¢ikis moduli (Max 20mA@18VDC)
-EMO-420 Transi./ Dijital ¢ikis moduli (Max 40mA@18VDC)
-EMO-430 DC Voltaj / Akim ¢ikis modull

:-EMI-400 Dijital giris modualu

-EMI-410 0 to 20mA Analog giris modula

-EMI-430 TC giris modult

-EMI-440 RTD giris modula

:10 mm Kirmizi 4 dijit LED displey

: 8 mm Yesil 4 dijit LED displey

: AT (Otomatik ayar), SV (Set degeri), Man (Manuel Mod),
Auto (Otomatik Mod), OP1 /2 / 3 (Cikislar) LED leri,
°C/°F / V birim LED leri
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GARANTI:

Bu Uriin malzeme ve iscilikten kaynaklanan hatalarda, fatura tarihinden itibaren 2 yil
garantilidir.

Kullanim kilavuzunda bildirilen talimatlarin disindaki uygulamalardan kaynaklanan arizalar
garanti kapsami disindadir.
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